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Introduction: 
Le travail demandé est à réaliser sur la totalité des deux séance de TP, nécessaires pour produire 
une étude correcte et complète. 
Sauvegarde du travail: 
Créer dans Z:\ un dossier que vous nommerez: votre_nom pince robot 
Dans ce dossier, copier l'ensemble du dossier "corps de pince" où figurent les fichiers et dossiers 
suivants: 

 
Mise en situation : 

Le groupe DESTACO qui propose une large gamme de matériel péri-robotique : 
Tout appareil doté en bout de bras de robot tel que : 

 Préhension 

 Ebavurage et parachèvement 

 Equipement spécifique de machine outil 

 Serrage 

 Soudage 

 Détection par codage 
 

 

Le produit étudié «  pince de robot » : 

 
L’étude porte sur  le corps PORTE PINCE 
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Activité 1: 
Réaliser l'APEF du corps de porte pince dans Solidworks sous la forme d'un assemblage. 
Sauvegarder l'assemblage APEF dans le dossier ACTIVITE 1 puis fermer l'assemblage de Solidworks 
 
Ph00 

 
Ph10 

 
Ph20 

 
Ph30 

 
Ph40 

 
Ph50 

 
Ph60 
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Activité 2 
Réaliser l'assemblage de l'environnement d'usinage de la phase 10  
 
Au préalable, copier dans le dossier ACTIVITE 2 l'ensemble des fichiers contenus dans le dossier ACTIVITE 1 qui 
se rajouteront aux fichiers suivants: 

 
Sauvegarder l'assemblage dans le dossier ACTIVITE 2 puis fermer l'assemblage de Solidworks 
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Activité 3 
A partir du montage ph10 , réaliser dans SolidCAM l'usinage de la phase 10  
 
Au préalable, copier dans le dossier ACTIVITE 3 l'ensemble des fichiers contenus dans le dossier ACTIVITE 2. 
puis ouvrir l'assemblage à partir du dossier ACTIVITE 3 
Très important: à la fin de votre travail dans SolidCam, quitter en cliquant sur: 
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Activité 4 
Réaliser l'assemblage de l'environnement d'usinage de la phase 30. 
Au préalable, copier dans le dossier ACTIVITE 4 l'ensemble des fichiers contenus dans le dossier ACTIVITE 1 qui 
se rajouteront aux fichiers suivants: 

 
Sauvegarder l'assemblage dans le dossier ACTIVITE 4 puis fermer l'assemblage de Solidworks 
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Activité 5 
A partir du montage ph30, réaliser dans SolidCAM l'usinage de la phase 30. 
Au préalable, copier dans le dossier ACTIVITE 5 l'ensemble des fichiers contenus dans le dossier ACTIVITE 4 
puis ouvrir l'assemblage à partir du dossier ACTIVITE 5 
Très important: à la fin de votre travail dans SolidCam, quitter en cliquant sur: 

 
 
 
 
 

La rainure en Té est obtenue par des fraise de type "woodruff":  
réalisée en deux opérations: ébauche et finition (voir extrait de catalogue page suivante pour le choix des 
outils) 
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Activité 6 
Produire la feuille de calcul de cotes fabriqués à partir de la trame "simu CF corps porte pince.xlsx" 
 
 

 
 


